
เครื่องหาคาพิกัดดวยสัญญาณดาวเทียม GNSS RTK พรอมอุปกรณ ยี่หอ e-SURVEY รุน E300Pro 

1. คุณลักษณะทั่วไป

เปนเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมแบบ GNSS (Global Navigation Satellite System) ที่สามารถรับสัญญาณ

ดาวเทียม  ไดทั้งในระบบ GPS, GLONASS เปนตน เพื่อใชในการสํารวจหาคาพิกัดหมุดควบคุม (Control Points) และการ

สํารวจเก็บรายละเอียดในงานสาํรวจขอมูลแผนที่  สามารถทําการรังวัดหาคาพิกัดตําแหนงดวยวิธีการทํางานแบบตางๆ เชน 

Static, Real Time Kinematic, Code Differential GNSS Positioning และ SBAS นอกจากนี้ยังเปนเคร่ือง GNSS ที่มี

ขนาดเล็ก สะดวกในการทํางาน และใหคาตําแหนงที่เชื่อถือได 

2. เคร่ืองรับสัญญาณ GNSS จํานวน 1 ชุด

2.1 เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS สําหรับสถานีฐาน (Base Station) พรอมอุปกรณ จํานวน 1 เครื่อง

2.2 เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS สําหรับสถานีเคลื่อนที่ (Rover Station) พรอมอุปกรณ จํานวน 1 เครื่อง

2.3 เครื่องควบคุมเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม แบบมือถือ พรอมอุปกรณ จํานวน 1 เครื่อง

3. รายละเอียดคณุลักษณะของชดุเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS จํานวน 1 ชุด ประกอบดวยอุปกรณดังนี้

3.1 คุณลักษณะของเคร่ืองรบัสัญญาณดาวเทียม GNSS สําหรับสถานีอางอิง (Base Station) และสถานีเคลื่อนที่ (Rover

Station) พรอมอุปกรณประกอบ 

3.1.1 เปนเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมแบบ GNSS ที่สามารถรับดาวเทียมได 800 ชองสัญญาณ ในระบบ

ดาวเทียม GPS, GLONASS, Galileo และระบบ Beidu 

3.1.2 สามารถรับ และบนัทึกขอมูลสญัญาณดาวเทียมระบบ GPS, GLONASS ความถี่ L1 และ L2 เปนอยางนอย

, BeiDou, Galileo, SBAS, IRNSS, L-Band และ QZSS 

3.1.3 สามารถทาํการรงัวัดแบบ Code Differential GNSS Positioning, Static, Real-Time Kinematic (RTK) 

3.1.4 เมื่อทําการสํารวจรังวัดดวยวธิ ีStatic มีคาความคลาดเคลื่อนทางราบ (Horizontal Accuracy) 2.5 

มิลลิเมตร + 0.1 ppm และคาความคลาดเคลื่อนทางดิง่ (Vertical Accuracy) ไมเกิน 3.5 มิลลิเมตร + 

0.4 ppm  



3.1.5 เมื่อทําการสํารวจรังวัดดวยวธิ ีRTK มีคาความคลาดเคลื่อนทางราบ (Horizontal Accuracy) 8 

มิลลิเมตร + 1 ppm และคาความคลาดเคลื่อนทางดิง่ (Vertical Accuracy) 15 มิลลิเมตร + 1 ppm 

3.1.6 สามารถทาํการเชื่อมตอระหวางเคร่ืองรับสัญญาณ GNSS และเคร่ืองควบคุม (Controller) แบบไรสายผาน

ระบบ Bluetooth 

3.1.7 ตัวเคร่ืองรบัสัญญาณดาวเทียมมีชองสําหรับตอ (Ports) ที่รองรับการทํางานของ TYPE-C และ 5 PIN 

3.1.8 มีหนวยความจําภายใน 8 GB 

3.1.9 เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS มี Position output Rate ที่ 10Hz – 50Hz 

3.1.10 เครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS สามารถทําหนาที่ไดทั้งสถานีฐาน (Base Station) และสถานีเคลื่อนที่ 

(Rover Station) ตามการกําหนดของผูใชงานและสามารถทําการกําหนดคาการทาํงาน โอนถายขอมูล 

และ update Firmware ผาน WebUI 

3.1.11 ตัวเคร่ืองมีมาตรฐานทนตอการสั่นสะเทือน (2m pole drop บนพืน้คอนกรีต) 

3.1.12 ตัวเคร่ืองทําจากวัสดุที่มีความแข็งแรงทนทาน มีมาตรฐานปองกันฝุน และนํา้ IP67  

3.1.13 ชวงอุณหภูมิการทํางานตั้งแต -40 ถึง +65 องศาเซลเซียส 

3.1.14 อุปกรณประกอบของเครื่องรับสัญญาณดาวเทียม GNSS ตอชุด (สถานีฐาน และสถานีเคลื่อนที)่ 

3.1.14.1 กลองบรรจุแบบแข็ง จํานวน 1 กลอง ตอชุด 

3.1.14.2 แบตเตอรี่สําหรับเครื่องรบัสัญญาณดาวเทียม GNSS แบบ Li-Ion ชนิดประจุไฟฟาใหมได และ

สามารถใชงานไดตอเนื่องไมนอยกวา 12 ชั่วโมง จํานวน 1 กอน ตอชุด 

3.1.14.3 ขาตั้งกลองแบบสามขา (Tripod) ชนิดปรับเลื่อนได สาํหรับสถานีฐาน จํานวน 1 ขา ตอชุด 

3.1.14.4 ฐานตั้งเครื่องรบัสัญญาณดาวเทยีม GNSS แบบมีควงสามเสา (Tribrach) ซึ่งมีระดับนํ้าฟองกลม 

และกลองสองหมุด (Optical Plummet) อยูในตัว พรอมชุดตอฐาน (Tribrach Adapter) 

สําหรับติดตั้งรวมกับเครื่องรับสญัญาณดาวเทียม GNSS ที่เปนสถานีฐาน (Base Station) 

จํานวน 1 ชุด 

3.1.14.5 ขาตั้งเดี่ยว (Pole)ที่มีความสูงไมนอยกวา 2 เมตร พรอมตัวยึดเครื่องควบคุมเครื่องรับสัญญาณ

ดาวเทียม GNSS (Controller) สําหรับติดตั้งรวมกับเครื่องรบัสญัญาณดาวเทียม GNSS ที่เปน

สถานีเคลื่อนที่ (Rover Station) จํานวน 1 ชุด 

3.1.14.6 คูมือการใชงาน จํานวน 1 ชุด 

--------------------------------------- 


